
動作 設定

出　力 pw, 0～100 モーター出力 (0%～100%)

ゆっくり 加速/減速 ps, 0 or 1
0 = なし(瞬時に設定出力に変更)、 1 = あり(ゆっくり設定出力に変
更)
※"1"に設定した場合、100ms毎に1%づつ加速、減速します

f 前進 (forword)

r 後退 (reverse)

1c ポイント1 を 分岐側 (curved) にする

1s ポイント1 を 直線側 (straight) にする

2c ポイント2 を 分岐側 (curved) にする

2s ポイント2 を 直線側 (straight) にする

時　間 t, 1～200
次の動作までの待機時間　( x100ms )　例： t,30 だと 3秒待機
最大200 (20秒) なので、それ以上の場合は分割してください

1 センサー1の検知を待つ

2 センサー2の検知を待つ

PWM周波数指定 hz, 1～6

PWM周波数を変更します。
用途は停車中のライト類点灯や、発車時のスムーズさの調整な
ど。
1 =1kHz、2 =500Hz、3 =350Hz、4 =200、Hz 5=100Hz、6 =50Hz

効果音再生(MP3) m, ***.mp3 音(メロディー)を再生します
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